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1.Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotycce rozbiorki
drég i chodnikow (na trasie budowanych sieci) w aam zadania ,Uregulowanie
systemu gospodarkciekowej w aglomeracji Rzepin”.

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimezretargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxaie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotypzowadzenia robét rozbiérkowych
drdg i chodnikow (na trasie budowanych sieci) ijohega:
(01) rozebranie podbudowy z kruszywa,
(02) rozebranie podbudowy z brukowca
(03) rozebranie podbudowy z tlucznia;
(04) rozbiorka nawierzchni asfaltowej;
(05) rozbiorka nawierzchni z brukowca;
(06) rozbiorka nawierzchni z kostki kamiennej
(07) rozbiorka chodnika z ptyt betonowych;

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej S ggodne z obowkzujacymi odpowiednim
i normami i ST S-00.00. ,Wymagania Ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgee robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgodito
z Kontraktem i poleceniami hyniera. Ogélne wymagania dotyeze robo6t podano
w ST klauzula S-00.00. ,Wymagania Ogdlne”

2.Materiaty

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot rozkawych drog wedtug zasad
niniejszej ST &
(01+07) Roboty rozbiérkowe - materiaty nie wystija

3.Sprzet

Ogolne wymagania dotyaze sprztu opisano w ,Warunkach Ogdélnych” ST S-00.00.
Do wykonania rob6t drogowych naleuzywac nastpujacych maszyn i urgdze:

- miot pneumatyczny,

- spycharka,

- koparka kotowa,

- dzwig kotowy,

- pita do cicia asfaltu,

- samochody samowytadowcze.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyaee transportu opisano w ,Warunkach Ogdlnych” STOS30.
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5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne wymagania dotycge robot

Rozbiorka podbudowy z kruszywa, brukowca, ttucznia
Podbudowy z brukowca, kruszywa, ttucznia rozkiesarztem mechanicznym:
koparlky lub zbierakiem. Brukowiec, kruszywo, ttucze rozbiorki wywie¢ na
sktadowisko.

Rozbidérka nawierzchni asfaltowej, chodnika z pigtdnowych
Asfalt naley wycia¢ na szerokgci wykopu. Asfalt oraz ptyty betonowe z rozbidrki
wywiez¢ na sktadowisko.

Rozbidérka nawierzchni z brukowca, kostki kamiennej
Roboty wykonywa recznie oraz mechanicznie. Materiat przeznaczonyatmwnego
wbudowania naley skladow& w poblizu miejsca prowadzenia robot. Pozosiakesc
wywiez¢ na sktadowisko. Materiat ktory madponownie wbudowany musi posigda
akceptagj Inzyniera.

Uwaga: Ogollne wymagania dotyce robo6t podano w ST S-00.00.
6. Kontrola jakosci robot

Ogolne zasady jakoi robot podano w ST S-00.00.

7. Obmiar robo6t

Jednostk obmiaru jest 1 mrozebranej drogi.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podanevsST S-00.00. pkt. 7.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00

9. Podstawa ptatnéci

9.1. Ogdlne zasady ptatéw podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Rozbidérka podbudowy / nawierzchni, korytowanie2ft.cm wraz z wywiezieniem gruntu
Cena 1 Mrozebranej podbudowy / nawierzchni obejmuije:
- koszty rozbiorki, sktadowania materiatu lub wywarai sktadowisko
- optata za zleenie/utylizacg materiatu z rozbiorki na sktadowisku
- koszty wynikagce z punktu 9.0 specyfikacji S-00.00.

10. Przepisy zwazane

Ogolne przepisy dotyaze bezpieczestwa pracy oraz odpowiednie normy krajéw Unii
Europejskiej gdy ich zakres dopuszcza prawo polskie
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