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1.0 WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t pomiarowych powierzchniowych i liniowych zwigzanych
z realizacjg projektu pn. ,Kanalizacja sanitarna dla m. Staroscin”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
umowy przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg roboty pomiarowe przy
liniowych oraz powierzchniowych robotach ziemnych, drogowych oraz sieciowych.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi normami
oraz Dokumentacjg Techniczng.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$s¢ z umowag i poleceniami Inspektora. Ogéine wymagania dotyczace Robot
podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogdine:.

2.0 MATERIALY.
Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu punktow charakterystycznych terenu
budowy oraz roboczych punktow wysokos$ciowych wg zasad niniejszej ST sa:
- paliki drewniane o @ 15-20mm i dlugosci 1,5 do 1,6m
- prety stalowe o @ 12mm i dlugosci 30cm
- farba.

3.0 SPRZET.

Prace zwigzane 2ze stabilizacja i oznaczeniem punktéow gtéwnych oraz
reperow roboczych beda wykonane recznie. Prace pomiarowe zwigzane =z
wytyczeniem oraz okres$leniem rzednych oraz reperéw roboczych bedg wykonane
specjalistycznym  sprzetem  geodezyjnym (niwelator, dalmierz, teodolit). Sprzet
stosowany do wyznaczen powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
dokfadnos$ci pomiaru.

4.0 TRANSPORT.
Materialy (paliki drewniane, prety stalowe, farba) mogg byé przewozone
dowolnym transportem.

5.0 WYKONANIE ROBOT.
5.1 Ogélne warunki wykonania Robét.

Ogodlne warunki wykonania prac geodezyjnych podano w ST S-00.0.00.
Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami
Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii. Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i
zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne (charakterystyczne) wykopoéw i nasypow,
sieci oraz punkty wysokosciowe (repery robocze).
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5.2. Wyznaczenie punktéw wysokosciowych i sytuacyjnych siecii drog

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji parnstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej
w dokumentacji projektowej. Wyznaczone punkty nie powinny by¢ przesuniete
wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktdw nalezy
wyznaczy¢ z dokfadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowe;.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych.
Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykonaé¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego sieci i drogi.

5.4. Kolejnos¢ wykonywania roboét geodezyjnych.

- wytyczenie gtébwnych osi wykopdw i nasypéw, trasy sieci, drog oraz lokalizaciji
studni rewizyjnych, przepompowni $ciekdw, komér potgczeniowych | studni
pomiarowych (sytuacyjne i wysokosciowe),

- wykonanie pomiarow sprawdzajgcych rzedne, spadki drogi, rurociggow
rozmieszczenie i uksztaltowanie nasypéw nalezy wykonac¢ przed rozpoczeciem
kolejnych etapow robét lub zasypaniem wykopoéw.

6.0 OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru przy prowadzeniu liniowych robét ziemnych w terenie
jest 1 metr. Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-0.0.00. ,Wymagania
ogolne”.

7.0 ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH.

7.1. Ogoblne zasady odbioru prac podano w ST S-00.00. ,Wymagania
0golne”.
Odbiér prac, zwigzanych z powierzchniowymi robotami oraz wyznaczeniem ftrasy
liniowych robot w terenie, nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inwestorowi.
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1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdét ziemnych oraz zagospodarowania terenu przy budowie
kanalizacji sanitarnej zwiazanej z realizacja projektu pn. ,Kanalizacja sanitarna dla m.
Staroscin”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
Zlecaniu realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot
ziemnych dla realizacji zakresu okreslonego w specyfikacjach technicznych
K-01.01; K-02.01; K-03.01; K-04.01; E-01.01; D-01.01.

- rozebranie nawierzchni

- wywiezienie gruzu

- wykonanie wykopow mechanicznie i recznie

- umochnienia $cian wykopow

- wykonanie obsypki i podsypki

- zasypywanie wykopow

- podwieszenia kabli energetycznych i telekomunikacyjnych,
- odwodnienie wykopdw (igtofiltry, rurociagi stalowe, pompa)
- zageszczenie ubijakami

- zbrojenie konstrukcji pretami stalowymi

1.4. Okres$lenia podstawowe.

¢ Glebokosé wykopu - odlegtoS¢ miedzy terenem, a osig koryta gruntowego w
wykopie, mierzona w kierunku pionowym,

¢ Odkiad - miejsce wbhudowania lub skiadowania gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow.

¢ Wywoz gruntu - odlegtos¢ wg ustalen oferenta do miejsca sktadowania.

¢ Dowoéz gruntu - odlegto$¢ wg ustalen oferenta, z jakiej dostarczy grunt nadajgcy
sie do zageszczenia.

¢ Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia
gruntu badana zgodnie z norma BN-77/8931-12.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z umowag i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogélne wymagania
dotyczace robdt podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogéine”.

2.0 MATERIALY.

¢ Grunty rodzime i materialy nieprzydatne do wykonania nasypdw i zasypania
wykopéw oraz nadmiar gruntéw z wykopdw muszg by¢é wywiezione na
skiadowisko.

Zapewnienie terenéw na odkiad nalezy do obowiazkow Wykonawcy.

¢ Grunty, w tym grunty z dowozu, wykorzystywane do zasypywania sieci powinny
by¢ sprawdzone pod wzgledem wiasciwosci geotechnicznych oraz posiada¢
akceptacje Inspektora.
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3.0 SPRZET.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00. ,Wymagania
Ogolne” pkt. 3.

4.0 TRANSPORT.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem
wymogéw  bezpieczenstwa, na miejscu budowy, jak i poza nim. Srodki

transportowe, poruszajace sie¢ po drogach publicznych powinny spetniaé
odpowiednie wymagania w zakresie parametréw charakteryzujacych pojazdy, w
szczegolnosci w odniesieniu do gabarytow i obcigzenia na o0$. Jakiekolwiek skutki
finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkéw obcigzajg Wykonawce.

5.0 WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogodlne warunki wykonania roboét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za
zgodnos¢ z projektem i poleceniami Inspektora Nadzoru. W przypadku
wystgpienia koniecznosci usunigecia humusu nalezy zdja¢ warstwe i pryzmowaé na
sktadowisku, a po zakonczeniu robot rozscieli€ w miejscu, z ktérego zostat
zgarniety. W przypadku wystapienia gruntdw nieprzydatnych postepowa¢ zgodnie z
pkt. 2. Grunt z wykopow cze$ciowo przeznaczony moze by¢c do zasypania
wykopoéw, a jego nadmiar odwiez¢ na sktadowisko. W przypadku wystgpienia na
trasie wykopow elementéw matej architektury (ptoty, ogrodzenia) nalezy je
zdemontowaé, a po wykonaniu robét odtworzy¢. Ogolne warunki wykonania robot
ziemnych podano w ST S-00.00. ,Warunki Ogolne”.

5.1.1 Wykopy.

a/ wymagania odnos$nie dokfadnosci wykonania wykopow.

Odchylenia rzednych koryta gruntowego od rzednych projektowanych, nie powinny
by¢ wieksze niz 1cm. Szeroko$¢ i gtebokos¢ wykopow pod elementy sieci
kanalizacyjnej nie powinna réznic si¢ od projektowanych, wiecej niz 5cm. Spadek
dna rowéw przewodowych powinien by¢é zgodny =z zaprojektowanym, z
doktadnoscig do 0,05%.

b/ wykonanie wykopow .

Wykopy wykonywa¢ jako szalowane waskoprzestrzenne i skarpowe.

W drogach, gruntach suchych i poizwartych wykopy nalezy wykonywa¢ o scianach
pionowych zabezpieczonych szalunkiem azurowym. W gruntach gdzie wystepuje
woda gruntowa wykopy nalezy wykonywaé o $cianach pionowych zabezpieczonych
szalunkiem peinym. Przed rozpoczeciem wykopu nalezy usuna¢ wierzchnig warstwe
humusu i pryzmowaé jg w poblizu miejsca prowadzenia rob6t, a nadmiar odwiez¢
na miejsce wskazane przez Inwestora. Dno wykopu powinno by¢ réwne i
wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, przy czym dno
wykopu, wykonanego recznie, nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej
projektowanej o 2-3 cm. Przy wykopie mechanicznym, dno wykopu ustala sig¢ na
poziomie 20 cm wyzszym od projektowanego. Nie wybrang warstwe gruntu usunac
recznie. Z dna wykopu nalezy usuna¢ kamienie, korzenie i grudy, dno wyréwnac, a
nastepnie przystapi¢ do wykonania podioza. W trakcie wykonywania wykopow nie
wolno dopusci¢ do naruszenia (rozluznienia) rodzimego podtoza dna wykopu. Po
wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy (przy udziale
Inspektora Nadzoru) sprawdzi¢, czy charakter gruntu odpowiada wytycznym, wg
przekazanego Wykonawcy projektu. Grunt z wykopdw nalezy odwiez¢ i sktadowac
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poza pasem drogowym. Bezposrednio po wykonaniu wykopu, nalezy w miejscach
ruchu pieszego ustawi¢ ktadki pomostowe . dla pieszych.

5.1.2 Podsypka i obsypka rurociagéw oraz zasypywanie wykopow.

Zwazywszy na stwierdzong litologie gruntdéw podioza przyjeto, ze 100% gruntu
niezbednego do wykonania podsypek i obsypek trzeba bedzie pozyska¢ i dowiezé z
zewnatrz.

Zasypywanie wykopow nalezy wykona¢ warstwami kolejno zageszczonego
gruntu. Przy wykonywaniu wykopdw w gruntach piaszczystych, piaszczysto-gliniastych,
zwirowych /grunt kat. I i I/ nie zawierajgcych kamieni nalezy jego sp6d pozostawi¢ na
poziomie wyzszym od rzednej uktadania o 10 cm. Wyréwnanie dna wykopu nalezy
wykona¢ bezposrednio przed uktadaniem przewodéw. W gruntach zwartych /gliny, ity/
lub luznych i nasypowych, spdéd wykopu wykona¢ nizej o 15 cm od poziomu dna
przewodu. W gruntach tych nalezy wykona¢ zagegszczone podioze z piasku o grubosci
20 + 50 cm i obsypke z zageszczonego piasku lub gruntu mineralnego, sypkiego,
$rednioziarnistego bez grud i kamieni do wysokosci 20 cm ponad wierzch rury.
Podsypke grubosci 50 cm nalezy wykonaé w zlewni przepompowni P-3 gdzie wystepuja
szczegolnie trudne warunki gruntowe. Dodatkowo dno wykopu i skarpy do wysokosci
1,0 m nalezy wylozy¢ wtdkning filtracyjng. UtoZzona rura w wykopie musi by¢ starannie
podbita na catej dlugo$ci przewodu i zabezpieczona przed wypieraniem gruntu i wody
gruntowe;.

Szczegblnie starannie nalezy zagesci¢ grunt wokdot rury | na wysokosci
0,30m ponad rure. Warstwa przykrywajaca, ktéra wystepuje od 0,3 do 1,0m nad
wierzchotkiem rury, moze by¢ zageszczona za pomocg S$redniej wielkosci
zageszczarek wibracyjnych. Ciezkie urzadzenia zageszczajgce wolno stosowac
dopiero przy przekryciu powyzej 1,0m. Materiatem zasypki powinien by¢ grunt
mineralny bez grud i kamieni, drobno Ilub $rednioziarnisty. Grubo$¢ warstwy
poddanej zageszczeniu powinna byé uwzgledniona ze  wspdiczynnikiem
spulchnienia gruntu oraz zatozonej grubosci warstwy po osiggnieciu zatoZzonego
zageszczenia w zaleznosSci od stosowanego materiatu. W czasie zageszczania
grunt winien mie¢ wilgotno$¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja + 20%.
Sprawdzenie wilgotnosci nalezy dokonywac laboratoryjnie. W  zaleznosci od
uziarnienia stosowanych materiatéw, zageszczenie warstwy nalezy okreslaé za
pomocg wskaznika lub stopnia zageszczenia. Ustala sie minimalne wartosci
wskaznika zageszczenia w pasie drogowym:

- dla warstwy do gtebokosci 2m  -1,00
Poza pasem drogowym warto§¢ minimalna wskaznika zageszczenia powinna

wynosié:
- dla obsypki (30cm powyzej rury) -0,97
- dla zasypki - 0,50

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace
to Wykonawca powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci
optymalnej i powtornie zagesci¢. Jezeli powtbrne zageszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia, Wykonawca powinien usungé
warstwe i wbudowa¢ nowy materiat, o ile Inspektor nie zezwoli na ponowienie
proby ponownego zageszczenia warstwy. Przed zageszczeniem nalezy wyréwnac
powierzchnie najwyzszej warstwy zasypowej.

5.1.3 Humusowanie i obsianie terenu.
W miejscach przeznaczonych na tereny zielone nalezy roz$cieli¢ warstwe
humusu o grubosci 15cm, a nastepnie wyprofilowaé i wyréwnaé jego
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powierzchnie. Miejsca pod trawniki nalezy wzbogaci¢é nawozem mineralnym, a
nastepnie zabronowag, obsiaé¢ trawg i uwatowac.

5.1.4 Ochrona archeologiczna.

Zgodnie z podang informacjg z Wojewddzkiego Urzedu Ochrony Zabytkéw w

Zielonej Gorze Delegatura Gorzow Wilkp. na terenie przewidzianym do skanalizowania
na podstawie ewidencji konserwatorskiej nie stwierdzono wystepowania stanowisk
archeologicznych.
Jednak w przypadku natrafienia w trakcie prowadzenia rob6t ziemnych na przedmioty o
charakterze zabytkowym, znalezisko zabezpieczyé, przerwaé¢ prace i powiadomié
Inwestora i Lubuskiego Wojewodzkiego Konserwatora Zabytkéw. Odkryty przedmiot
nalezy i wstrzyma¢ wszelkie roboty mogace go uszkodzi¢ lub zniszczy¢ do czasu
wydania przez Konserwatora odpowiednich zarzadzen.

5.1.5 Ochrony préchnicznej warstwy gleby:

(Ustawa o ochronie gruntow rolnych i lesnych z dnia 03.02.1995 r. - Dziennik
Ustaw nr 16 z 22.02.1995 r.).

Powierzchnia ziemi podlega ochronie, a zwtaszcza prochnicza warstwa gleby,
dlatego tez, przy wykonywaniu robdt ziemnych nalezy zdjaé¢ warstwe ziemi urodzajnej
przemieszczajac jg poza miejsce robot. Po zasypaniu wykopow, nalezy wczesniej zdjeta
ziemig urodzajng rozplantowaé¢ w taki sposéb, aby przywréci¢ im pierwotng wartosé
uzytkowa.

5.1.6 Ochrony srodowiska (zieleni),
/Ustawa z dnia 31-01-1980r o ochronie i ksztattowaniu srodowiska - tekst jednolity
Dz.. U. z 1994r nr 49, poz.196 z pézZniejszymi zmianami/.
¢ roboty ziemne prowadzi¢ minimum 2,0 m od pni drzew, w razie uszkodzenia korzeni,
rane wyréwnac i zabezpieczy¢ odpowiednim $rodkiem,
¢ nie usypywac ziemi na pniach drzew i na krzewach.

5.2. Warunki gruntowo - wodne.
5.2.1 Potozenie, morfologia i hydrografia terenu.

Teren projektowanej inwestycji obejmuje miejscowos¢ Staroscin, potozong
bezposrednio na NNE od Rzepina, oraz pas drogi z Rzepina do Staroscina. Teren ten
znajduje sie w NE czesci gminy Rzepin i Srodkowo-wschodniej czesci powiatu
stubickiego.

Wedtug podziatu kraju na jednostki fizyczno-geograficzne w uktadzie dziesietnym
J. Kondrackiego teren ten potozony jest w NW czesci mezoregionu Roéwniny
Torzymskiej (jednostka nr 315.43), inaczej zwanej takze Rowning Rzepifnska lub Nieckg
Pliszki. Mezoregion Réwniny Torzymskiej wchodzi w sktad makroregionu Pojezierze
Lubuskie. Natomiast wg. podziatu geomorfologicznego Niziny Wielkopolskiej na
jednostki nizszego rzedu (wg B. Krygowskiego) teren ten potozony jest w obrebie
regionu Wysoczyzny Lubuskiej, w subregionie Réwniny Rzepinskiej.

W sensie geomorfologicznym Réwnina Rzepinska stanowi réwnine sandrowg
rozcietg w rozpatrywanym rejonie przez biegngca potudnikowo (z N na S) rynne
glacjalng Rzepin — O$no i doline rz. llanki, ktéra okala m. Staro$cin od strony N i W. Od
Staroscina rz. llanka, w obrebie ktorej to zlewni znajduje sie teren inwestycji, przyjmuje
bieg ku potudniowi, wykorzystujgac osiowa czes¢ w/w rynny. Pétnocno-zachodnia,
$rodkowo-zachodnia i zachodnia cze$¢ zabudowy Staro$cina znajduje sie bezposrednio
w obrebie bezposredniego dna rynny glacjalnej i doliny rz. llanki, stad tez jest to teren
wyraznie podmokty. Pozostata czes¢ zabudowy Staroscina podobnie jak pas drogi do
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Rzepina potozone sa juz w brzeznej partii rynny glacjalnej i sklonie wysoczyzny
sandrowej (tutaj nizszy teras sandrowy).

Rzedne wysokos$ciowe przedmiotowego terenu zawierajg sie w przedziale od
niespetna 53,00 m npm do ok. §5,00 m npm, w przypadku dna rynny, i do ok. 56,00
+ 60,00 m npm w obrebie partii terenu bardziej wyniesionych wzdtuz drogi do Rzepina
5.2.2 Charakterystyka warunkéw gruntowo-wodnych poditoza.

Z rozpoznania geotechnicznego, przeprowadzonego specjalnie na potrzeby
projektu w lll-ciej dekadzie kwietnia br. przez firme Geotechnika, Geologia, Inzynieria i
Ochrona Srodowiska ,GEOSERVIS-BIS” Kucharczyk Henryk wynika, ze w podiozu
terenu inwestycji, w zaleznosci od rozpatrywanego rejonu wystepuja proste, badz tez w
miare proste warunki wodne oraz proste do mniej lub bardziej zlozonych warunki
gruntowe.

W podiozu partii terenu bardziej wyniesionego, co dotyczy trasy pomiedzy
Staroscinem i Rzepinem oraz $rodkowo-wschodniej czesci Staro$cina, warunki te sg
proste. Uznaé je mozna za korzystne, w przypadku warunkéw gruntowych, jako ze
podioze stanowig tutaj nosne grunty mineralne rodzime niespoiste serii piaszczystej
(piaski drobne, ewentualnie $rednie, czy tez pylaste) pochodzenia rzecznego, a glebiej
wodnolodowcowe, w stanach od s$redniozageszczonego do $redniozageszczonego z
pogranicza zageszczonego. Warunki wodne w tej czesci terenu inwestycji kwalifikowaé
mozna jako dos$¢ korzystne do korzystnych, jako ze zwierciadlo wod gruntowych
(swobodne) odnotowywano w trakcie prowadzenia badan na gtebokosciach rzedu 2,0
do ponad 5,0 m ppt, co odpowiada rzednym wysokosciowym od ok. 53,50 do nieco
ponad 54,00 m npm.

Mniej korzystne, czy tez wyraznie bardziej zlozone, a lokalnie wyraznie
niekorzystne (jak ma to min. miejsce w rejonie zamierzonej lokalizacji przepompowni
$ciekbw — P3) warunki gruntowe, a szczeg6lnie wodne wystepujg w strefie bardziej
obnizonych partii terenu w Staroscinie.

Decyduje o tym fakt wystepowania w podtozu gruntéw stabych, lub tez nawet
bardzo stabych, w postaci torféw, namutéw, pyléw piaszczystych, piaskow gliniastych i
pytéw oraz piaskow pylastych drobnych ,zaglinionych”, badz tez ,zasilonych” o
wiasciwosciach tiksotropowych, tj. podlegajacych uptynnianiu, w przypadku zawodnienia
(co ma miejsce) pod wptywem drgan. Sa to jednoczesnie grunty ,trudno poddajace sie
odwadnianiu”, z uwagi na znaczng zawarto$¢ frakcji pylastej. Wody gruntowe wystepuja
w tej strefie poczawszy od gtebokosci kilkudziesieciu centymetré4w do ok. 1,5 m ppt,
rzadziej do 2,0 m ppt. Odpowiada to rzednym wysokosciowym ok. 52,60 + 53,60 m npm.

Warunki gruntowo-wodne wystepujgce w podiozu bezposrednio w miejscach
projektowanej lokalizacji poszczegoélnych przepompowni $ciekéw, jak rowniez w podiozu
poszczegolnych sektoréw terenu inwestycji szczegdtowo obrazujg podane w zataczeniu
profile wykonanych penetracyjnych sond geotechnicznych, ktorych lokalizacje pokazano
na mapach projektowanych sieci.

Po skonfrontowaniu uzyskanych profili wykonanych sond geotechnicznych z
giebokosciami projektowanego prowadzenia wykopoéw i uktadania poszczegolnych sieci,
opierajgc sie¢ jednocze$nie na zatozeniach KNNR Tom | tab. 0001 z 2001 r. do
kosztorysowania robdt ziemnych przyjeto nastepujacy procentowy udziat gruntow
poszczegdblnych kategorii:

- sie¢ wodociggowa —- 70,0 % gruntéw kat. I-1l i 30,0 % gruntéw kat. llI-IV,
- sie¢ kanalizacji sanitarnej — 75,0 % gruntow kat. I-11 i 25,0 % gruntoéw kat. [lI-IV.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. System kontroli jakosci robét.

Wyniki badann i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robét ziemnych
nalezy wpisywaé¢ do:
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- Dziennika Budowy,
- protokotéow odbioru robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

7.0 ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru prac podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogolne” i
normach wg pkt. 9.

8.0 PODSTAWA PLATNOSCI. |
Ptatno$¢ nastapi zgodnie z warunkami specjalnymi zawartymi w Specyfikacji
Przetargowe;j.

9.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
PN-74/B-04452 - Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

PN-B-06050 - Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

BN-72/8932-01 - Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-B-10736 - Wykopy otwarte dla przewoddw wodociggowych i kanalizacyjnych.
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IV. SPECYFIKACJA TECHNICZNA K-01.01.

KANALIZACJA SANITARNA GRAWITACYJNA
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1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robé6t przy budowie kanalizacji sanitarnej zwigzanej z realizacja
projektu pn. ,Kanalizacja sanitarna dla m.Staroscin”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zalecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy
wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej.
Projektem objeto nastepujacy zakres rzeczowy i tematyczny:
¢ kanaly kanalizacji sanitarnej o facznej dtugosci L = 1696,0 m,
w tym: PCW & 150 mm o dtugosci - L = 149,0 m,
PCW & 200 mm o dtugosci - L = 1547,0 m
e na zmianach kierunku, zmianach spadku trasy i przekroju potgczeniach kanatéw
zaprojektowano studzienki rewizyjne zelbetowe @1200 mm
¢ na koncu rurociggéw ttocznych zaprojektowano studzienki zelbetowe rozprezne @
1200 mm

UWAGA:
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem sieci kanalizacji sanitarnej ujeto w
ST S-02.01. ,Roboty ziemne”.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne 2z obowigzujacymi
odpowiednimi normami, a w szczegolnosci PN-87/B-01070 Ilub odpowiednimi
normami krajow Unii Europejskie;.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$§¢ z umowg i poleceniami Inspektora. Ogélne wymagania dotyczgce robét
podano w ST klauzula S-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

2.0 MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej wg
zasad niniejszej ST sa:
Rury kanalizacyjne PCW.

2.1 Rury kanalizacyjne.

Sztywnosci obwodowa SN 8, SDR 34 i $ciance litej ktérych producentem i
dystrybutorem jest kilka firm w Polsce. Rury muszg byé cechowane bezposrednio na
wyrobach w odstepach nie wiekszych niz 2m.

Cechowanie powinno zawieraé:

a/ nazwe lub znak producenta

b/ symbol surowca,

¢/ wymiar : $rednica x grubo$¢ Scianki, seria S,

d/ sztywno§¢ obwodowa (dla rur),

e/ informacje identyfikujgce produkcje (nr linii produkcyjnej, data),
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f/ numer aprobaty technicznej.

Wymiary rur okre$lone sga nominalng $rednica zewnetrzng i minimalng gruboscig
$cianki oraz tolerancjami obu wymiardéw, owalno$cia Srednicy zewnetrznej.
Dopuszczalna owalnos¢ rur nie powinna przekracza¢ 0,024 DN.

2.2 Studzienki rewizyjne.

Na zmianach kierunku, zmianach spadku trasy i przekroju potaczeniach kanatéw
ulicznych zaprojektowano studzienki rewizyjne zelbetowe & 1200. Studzienki rewizyjne
petni¢ bedg role studzienek kontrolnych przelotowych i potaczeniowych. Studzienka &
1200 mm z betonu wodoszczelnego B45 skiada sie z nastepujgcych elementow:
wiaz kanatowy typu ciezkiego @ 600 mm,
pierscienie dystansowe betonowe @ 625 mm,
ptyta pokrywowa betonowa @ 1440/625 mm,
kregi zelbetowe @ 1200 mm,

e krag zelbetowy @ 1200 mm z dnem.
Studzienki posadowi¢ na podsypce piaskowej i podtozu betonowym.

2.3 Studzienki rozprezne.
Studzienki rozprezne zaprojektowano na koricéwkach rurociagéw ttocznych z

przepompowni sciekéw i tak:

e 2z przepompowni P-1, 2 studzienka rozprezna SR-1,

e z przepompowni P-3 studzienka rozprezna SR-2,

e z przepompowni P-4 studzienka rozprezna SR-3,

Studzienki rozprezne zaprojektowano z kregow zelbetowych &1200. Przykrycie
studzienek rozpreznych ptytami pokrywowymi z witazami klasy D400 z wentylacja.

2.4 Przejscia pod przeszkodami.
Przejscia pod przeszkodami w rurach ochronnych stalowych (+pfozy s$lizgowe +
manszety uszczelniajgce)
- metoda przecisku: ©356/10,9mm — 16m
@273/7,Tmm — 148m
- rury ostonowe na kable telek. i energ. typu AROT
- ktadki dla pieszych.

3.0 SPRZET.

Samoch6d samowytadowczy.
Samochdd dostawczy.
Spycharka gasienicowa.
Ubijak spalinowy.

Samochod skrzyniowy.

Zuraw samochodowy.

Zestaw diuzycowy.

Walec wibracyjny samojezdny.
Spawarka spalinowa.
Spawarka elektryczna.
Ciggnik kotowy.

Przyczepa dituzycowa.
Sprezarka powietrzna.
Maszyna do wiercen poziomych.
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Zespb6t pradotworezy.

Betoniarka elektryczna.

Roéwniarka samojezdna.

Roz$cielacz mas bitumicznych.

Pompa wirnikowa spalinowa.

Pita spalinowa do mas bitumicznych z tarcza.

* & & o o

4.0 TRANSPORT.

Rury PCW nalezy przewozi¢c w pozycji poziomej i zabezpieczyé przed
przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy
przestrzega¢ przepisow obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym i
kotowym. Wyladunek rur w wiazkach wymaga uzycia podnosnika widlowego =z
ptaskimi widtami lub dzwigu z belkg uniemozliwiajgca zaciskanie sie zawiesi na
wigzce. Nie wolno  stosowaé zawiesi z lin metalowych |ub tancuchow. Pojazdy
stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.

Transport elementéow sieci kanalizacji sanitarnej powinien zapewniaé:
- stabilno$¢ pozycji zatadowanych materiatow

- zabezpieczenia studni przed ich uszkodzeniem

- kontrole zatadunku i wytadunku.

5.0 WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Utozona rura w wykopie musi by¢ starannie podbita na catej dtugosci przewodu i
zabezpieczona przed wypieraniem gruntu i wody gruntowej. Kanaly uktadaé na
rzednych podanych na mapach i profilach kanalizacji. Montaz rur PCW kielichowych do
kanalizacji grawitacyjnej wykonaé w nastepujacy sposob:

e usung¢ zaslepke z kielicha utozonej rury i bosego kornca kolejnej rury

e nasmarowaé uszczelke i bosy koniec wsuwanej rury smarem np. pastg BHP.

e ltaczone elementy ufozy¢é wspétosiowo, wcisnaé koniec bosy do kielicha az do
uzyskania oznaczenia, wciskanie rur recznie np. przy uzyciu deski lub zestawu
montazowego, nie uzywac do tego celu czerpaka koparki.

Montaz studni rewizyjnych nalezy wykona¢ w przygotowanym wykopie o odpowiedniej

glebokosci, na zageszczonej podsypce zwirowej i przygotowanymi doptywami i

odptywem. Wysokos$¢ studni dostosowac za pomocag pierscieni dystansowych.

Po wykonaniu prac zwigzanych z montazem przewoddéw kanalizacyjnych nalezy
wykonaé proby szczelnoci:

- dla przewodow rur kanatowych grawitacyjnych:

a/ prébe na infiltracje wody z przewodu,
b/ prébe na eksfiltracje wody do przewodu majaca zastosowanie w przypadku
wystepowania wody gruntowej powyzej posadowienia dna kanatu.

Préby nalezy przeprowadzac¢ zgodnie z PN-92/B—10735

UWAGA: Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST S-00.00.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Badanie materiatébw uzytych do budowy rurociagéw .
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatow 2z wymaganiami
dokumentacji projektowej ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w
pkt. 9 niniejszej ST.
6.2. Kontrola jakosci wykonanych rob6t odbywac sie bedzie zgodnie z
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PN-B-10725 oraz zgodnos$ci wykonania z projektem.

7.0 ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00.
7.1. Odbioru robé6t nalezy dokonaé zgodnie z PN-B-10725 Ilub odpowiednimi
normami krajow Unii Europejskie;.

8.0 PODSTAWA PLATNOSCL.
Zgodnie z warunkami dokumentaciji przetargowe;.

9.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

PN - B - 10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN - EN 124 Zwienczenia wpustdw i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kotowego.

PN-92 B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robé6t budowlano-montazowych - Tom |l
Instalacje sanitarne i przemystowe.

Aprobata techniczna nr AT/97-01-0240

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggow z PCW.

Odpowiednie normy krajow Unii Europejskie;.
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V. SPECYFIKACJA TECHNICZNA K-02.01.

PRZYLACZA KANALIZACYJNE
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1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru przy budowie przylaczy kanalizacji sanitarnej zwigzanych z
realizacja projektu pn. ,Kanalizacja sanitarna dla m.Staroscin”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zalecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia roboét przy
wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej.

Projektem objeto nastepujacy zakres rzeczowy i tematyczny:
e przylgcza kanalizacji sanitarnej z rur PCW & 150 mm o dtugosci - L =240,0 m,

UWAGA:
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem sieci kanalizacji sanitarnej ujeto w
ST S-02.01. ,Roboty ziemne”.

1.4. Okreslenia podstawowe. v

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami, a w szczegdinosci PN-87/B-01070 Ilub odpowiednimi
normami krajéw Unii Europejskie;.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za
zgodno$¢ z umowg i poleceniami Inspektora. Ogdélne wymagania dotyczace robot
podano w ST klauzula S-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

2.0 MATERIALY.
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu sieci kanalizacji sanitarnej wg
zasad niniejszej ST sa:

2.1 Rury kanalizacyjne.
Sztywno$¢ obwodowa SN 8, SDR 34, Scianka lita, producentem i dystrybutorem
jest kilka firm w Polsce. Rury muszg by¢ cechowane bezposrednio na wyrobach w
odstepach nie wigkszych niz 2m.
Cechowanie powinno zawiera¢:
a/ nazwe lub znak producenta
b/ symbol surowca,
¢/ wymiar : $rednica x grubosé $cianki, seria S,
d/ sztywnos¢ obwodowa (dla rur),
e/ informacje identyfikujace produkcje (nr linii produkcyjnej, data),
f/ numer aprobaty techniczne;.
Wymiary rur okreslone sg nominalng $rednica zewnetrzng i minimalng gruboscig
§cianki oraz tolerancjami obu wymiaréw, owalnoscig Srednicy zewnetrznej.
Dopuszczalna owalno$¢ rur nie powinna przekracza¢ 0,024 DN.
2.2 Przejscia pod przeszkodami.
e rury ostonowe na kable telek. i energ. typu AROT
¢ oznakowanie tasma z tworzywa sztucznego trasy kabla energ.
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o kiadki dla pieszych.

3.0 SPRZET.

Samoché6d samowytadowczy.
Samochod dostawczy.

Ubijak spalinowy.

Samochod skrzyniowy.

Zuraw samochodowy.

Walec wibracyjny.

Pita spalinowa.

Spawarka spalinowa.

Spawarka elektryczna.

Ciagnik kotowy.

Przyczepa dtuzycowa.
Sprezarka powietrzna.

Agregat pradotworczy.
Zgrzewarka doczotowa do rur PE.
Zesp6t pradotworczy.
Betoniarka.

Kociot do podgrzewania bitumu.
Réwniarka samojezdna.
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4.0 TRANSPORT.

Rury PCW nalezy przewozi¢ w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem | przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy
przestrzega¢ przepisdbw obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym i
kotowym. Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podnos$nika widiowego z
ptaskimi widtami lub dZzwigu z belkg uniemozliwiajgcg zaciskanie sie zawiesi na
wigzce. Nie wolno  stosowaé¢ zawiesi z lin metalowych lub taricuchéw. Pojazdy
stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w ruchu
drogowym.

Transport elementéw sieci kanalizacji sanitarnej powinien zapewniaé:
- stabilno$¢ pozycji zatadowanych materiatow

- zabezpieczenia studni przed ich uszkodzeniem

- kontrole zatadunku i wytadunku.

5.0 WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Utozona rura w wykopie musi by¢ starannie podbita na catej dtugosci przewodu i
zabezpieczona przed wypieraniem gruntu i wody gruntowej. Kanaly uktadaé¢ na
rzednych podanych na mapach i profilach kanalizacji. Montaz rur PCW kielichowych do
kanalizacji grawitacyjnej wykona¢ w nastepujacy sposob:

e usung¢ zaslepke z kielicha utozonej rury i bosego korica kolejnej rury

e nasmarowaé uszczelke i bosy koniec wsuwanej rury smarem np. pastg BHP.

e taczone elementy utozyé wspodtosiowo, wcisng¢ koniec bosy do kielicha az do
uzyskania oznaczenia, wciskanie rur recznie np. przy uzyciu deski lub zestawu
montazowego, nie uzywac do tego celu czerpaka koparki.

UWAGA: Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w ST S-00.00.
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6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Badanie materiatéw uzytych do budowy rurociggéw .
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w pkt.
9 niniejszej ST.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robdt odbywac sie bedzie zgodnie z
PN-B-10725 oraz zgodnos$ci wykonania z projektem.

7.0 ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00.
7.1. Odbioru robét nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10725 lub odpowiednimi
normami krajow Unii Europejskie;.

8.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
Zgodnie z warunkami dokumentacji przetargowej.

9.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

PN - B - 10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN - EN 124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kotowego.

PN-92 B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych - Tom |
Instalacje sanitarne i przemystowe.

Aprobata techniczna nr AT/97-01-0240

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggow z PCW.

Odpowiednie normy krajow Unii Europejskie;j.
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VI. SPECYFIKACJA TECHNICZNA K-03.01.

RUROCIAGI TLOCZNE
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1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru przy budowie rurociggéw cisnieniowych ttocznych przy realizacji
projektu pn. ,Kanalizacja sanitarna dla m. Staroscin”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zalecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy
wykonaniu rurociagdw cisnieniowych ttocznych.
rurociag ttoczny z rur PE100 SDR17 PN10 dz. 63 o dtugosci L = 47,0 m.
rurociag ttoczny z rur PE100 SDR17 PN10 dz. 75 o diugosci L = 286,0 m.
rurociag t#toczny z rur PE100 SDR17 PN10 dz. 110 o diugos$ci L = 1769,0 m.
zawor napowietrzajgco - odpowietrzajacy
studnie kontrolne
komory pofaczeniowe

UWAGA:
Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem rurociggow cisnieniowych ttocznych i ujeto
w ST S-02.01. ,Roboty ziemne”.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne 2z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami, a w szczegélnosci PN-87/B-01070 Ilub odpowiednimi
normami krajow Unii Europejskiej.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$¢ z umowa i poleceniami Inspektora. Ogolne wymagania dotyczace robot
podano w ST klauzula S-00.00. ,Wymagania Ogoéine”.

2.0 MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu rurociggéw ttocznych ci$nieniowych
wg zasad niniejszej ST sa:

2.1 Rury PE.

Rury PE 100 SDR 17 PN 10 dz110, 75, 63mm tgczone metodg zgrzewania
doczotowego.

o ksztaltki szeregu SDR 17 (kolana, ztgczki, nasuwki, redukcje, trojniki) wg
wymogow jak dla rur wodociagowych PE HD, ksztattki i rury muszg pochodzi¢
od jednego producenta.

Rury muszg by¢ cechowane bezposrednio na wyrobach w odstepach nie

wiekszych niz 2m.

Cechowanie powinno zawierac:

a/ nazwe lub znak producenta

b/ symbol surowca,

c/ wymiar : $rednica x grubos$é $cianki, seria S,

d/ sztywno$é obwodowa (dla rur),

e/ informacje identyfikujace produkcje (nr linii produkcyjnej, data),
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f/ numer aprobaty technicznej.
Wymiary rur okres$lone sga nominalng $rednicg zewnetrzng i minimaling gruboscig
§cianki oraz tolerancjami obu wymiaréw, owalnoscia $rednicy zewnetrznej.

2.2 Przejscia pod przeszkodami.
Przejscia pod przeszkodami w rurach stalowych ochronnych (ptozy s$lizgowe+
manszety uszczelniajgce):
- metodg przewiertu @168/7,3 mm — 30m
@219/6,7 mm - 17m
e rury ostonowe na kable telek. i energ. typu AROT

2.3 Studnia kontrolna.

Studnie kontrolne =zaprojektowano w najnizszych punktach projektowanych
rurociggéw ttocznych i umozliwig one wglad do wnetrza rurociggu. Stuzg one do
czyszczenia i usuniecia zatorow oraz wykonania innych zabiegdw rewizyjnych.
Zamontowany czyszczak z zaworem hydrantowym umozliwia ci$nieniowe ptukanie
rurociggu tlocznego. Obudowe studni kontrolnych zaprojektowano 2z kregéw
zelbetowych & 1200 mm, przykryte piytg Zelbetowa prefabrykowana PP 1440/600.
Ogétem zaprojektowano 3 studnie kontrolne SK-1, 2, 3.

Wyposazenie technologiczne studni kontrolnej stanowi:
- czyszczak rewizyjny z zaworem hydrantowym,

- dwie zasuwy nozowe,

- drabinka ztazowa.

2.4 Zawory odpowietrzajgco — napowietrzajace.

Zawory napowietrzajgco — odpowietrzajace zaprojektowano w najwyzszych
punktach projektowanych rurociggéw ttocznych. Dziatajg one samoczynnie bez statego
nadzoru. Ogétem zaprojektowano dwa zawory na - i odpowietrzajagce ZON -1, 2. Jako
zawory na i odpowietrzajgce zaprojektowano zespot napowietrzajaco — odpowietrzajgcy
do $ciekdbw z zaworem @ 80 mm w obudowie np. typu Hawle. Dopuszcza sie
zastosowanie zaworow na - i odpowietrzajgcych innych typéw lecz o tym samym
sposobie dziatania i tej samej jakos$ci.

2.5 Komory potaczeniowe.

Zaprojektowano jedng komore potaczeniowa KP na rurociggu ttocznym PE dz. 75
mm, ktéra umozliwia¢ bedzie w perspektywie wiocznie sciekow sanitarnych z osiedla
mieszkaniowego potozonego na dziatkach ktérych obecnie wiascicielem jest Starostwo
Powiatowe w Stubicach. . Projektowana komora potaczeniowa wyposazona bedzie w
zawory zwrotne kulowe oraz zasuwy nozowe i ma za zadanie skierowanie $ciekow w
odpowiednim kierunku bez mozliwosci sie cofnigcia ich. Obudowe komory
potgczeniowe] zaprojektowano z kregow Zzelbetowych & 1200 mm przykryte pokrywa
zelbetowq prefabrykowana PP 1800/600.

2.6 Studzienki rozprezne.
Studzienki rozprezne zaprojektowano na koncowkach rurociggéw ttocznych z
przepompowni $ciekow i tak:

e z przepompowni P-1,P- 2 studzienka rozprezna SR-1,
e z przepompowni P-3 studzienka rozprezna SR-2,
e z przepompowni P-4 studzienka rozprezna SR-3,
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Studzienki rozprezne zaprojektowano z kregbéw zelbetowych @1200. Przykrycie
studzienek rozpreznych ptytami pokrywowymi z wlazami klasy D400 z wentylacja.

3.0 SPRZET.

Samochdd samowytadowczy.
Samochdd dostawczy.

Ubijak spalinowy.

Samochdd skrzyniowy.

Zuraw samochodowy.

Zuraw samojezdny kotowy.
Wycigg wolnostojacy z napedem elektrycznym.
Walec wibracyjny.

Spawarka spalinowa.

Spawarka elektryczna.

Ciggnik kofowy.

Ciagnik gasienicowy.

Zestaw diuzycowy.

Pompa przeponowa spalinowa.
Pompa wirnikowa spalinowa.
Przyczepa dtuzycowa.
Sprezarka powietrzna.

Agregat pradotwérczy.
Zgrzewarka doczotowa do rur PE.
Maszyna do wiercern poziomych.
Zespot pradotworczy.

Betoniarka elekiryczna.

Igtofiltry.

Kociot do podgrzania bitumu.
Kociot do gotowania lepiku.
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4.0 TRANSPORT.

Rury PE nalezy przewozi¢é w pozycji poziomej i zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem i przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy przewozie nalezy
przestrzega¢ przepisOw obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym i
kotowym. Wytadunek rur w wigzkach wymaga uzycia podno$nika widtowego z
ptaskimi widtami lub dZzwigu z belkg uniemozliwiajgca zaciskanie sie zawiesi na
wigzce. Nie wolno stosowaé zawiesi z lin metalowych Ilub tafncuchéw. Transport
kregdw zelbetowych, plyt prefabrykowanych powinien odbywa¢ sie samochodami w
pozycji wbudowania Iub prostopadle do pozycji wbudowania. Podnoszenie i
opuszczanie rur zelbetowych i ptyt prefabrykowanych nalezy wykonywaé¢ za pomocqg
minimum trzech lin rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.
Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w
ruchu drogowym.

Transport elementéw kanalizacji ttocznej powinien zapewniac¢:

- stabilnos¢ pozycji zatadowanych materiatow

- zabezpieczenia studni przed ich uszkodzeniem

- kontrole zatadunku i wytadunku.

- Zawér napowietrzajaco — odpowietrzajgcy nalezy magazynowac i transportowaé w
kartonie z zachowaniem oznakowania.
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5.0 WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogoine wymagania dotyczace robét.

Rury ukfadaé na przygotowanym podtozu piaskowym grubosci 10cm w temp.
powietrza 0 — 30°C. Przed rozpoczeciem montazu rur nalezy wykona¢ wstepne
rozmieszczenie rur w wykopie. Rurociagi nalezy taczy¢ za pomocy potgczen
zgrzewanych doczotowo. Potaczenia z armatura wykonywaé za pomoca ksztattek
polietylenowych z kotnierzem stalowym. Rury PE zgrzewa¢ doczotowo zgrzewarkg
sterowana mikroprocesorem, ktdra ustala automatycznie parametry zgrzewania na
podstawie wprowadzonych danych, a rola zgrzewcza ogranicza sie do nadzoru i
kontroli dokftadnosci wykonania zgrzewu. Zgrzewarka musi posiada¢ mozliwosé
wydruku parametréw kazdego zgrzewu. Ksztattki elektrooporowe zgrzewa¢ maszyng
z mozliwoscig podiaczenia drukarki do wydruku protokétu parametréw kazdego
zgrzewu. W weztach potaczeniowych oraz przy zmianie kierunkow ufozenia nalezy
zastosowaé ksztattki z PE, potaczenia kotnierzowe oraz wykonaé bloki oporowe. Jesli
rurocigg przebiega w sagsiedztwie istniejgcego przewodu w odlegtosci mniejszej od
30cm, nalezy zabezpieczyé go stalowa rurg ostonowa zgodnie z projektem. Po
wykonaniu montazu oraz przed zasypaniem, nalezy wykonaé¢ proby szczelnosci
rurociggu pomiedzy punktami weztowymi.

Préby szczelnosci sieci kanalizacyjne;.

Po wykonaniu prac zwigzanych z montazem przewodéw kanalizacyjnych nalezy
wykonac¢ proby szczelnosci:

- dla rurociagéw tocznych - cisnieniowych nalezy przeprowadzi¢ prébe

cis$nieniowa - hydrauliczng o cisnieniu 1,2 Mpa,

- dla przewodow rur kanatowych grawitacyjnych:

a/ prébe na infiltracje wody z przewodu,

b/ prébe na eksfiltracje wody do przewodu majaca zastosowanie w przypadku

wystepowania wody gruntowej powyzej posadowienia dna kanatu.
Proby nalezy przeprowadza¢ zgodnie z PN-92/B-10735 stosujac jednak oddzielng
prébe rurociggéw cisnieniem 3 m. stupa wody oraz oddzielng probe studzienek na
szczelno$¢ zgodnie z norma.

5.1.1 Przejscia pod przeszkodami.

Przejscie pod drogami i ciekami nalezy wykonaé metodq przewiertu. Sposob
przejécia danej przeszkody podano w projekcie budowlanym. Jako rury ochronne
nalezy stosowa¢ rury stalowe. Rure przewodowg nalezy ukiadaé w rurze
ochronnej stabilizujac za pomocy ptéz z tworzyw sztucznych w rozstawie co
1,5m. Po przeciggnieciu rur przewodowych nalezy uszczelni¢ konice rury ochronnej
manszetami.

5.1.2 Studnie kontrolne.

Studnie kontrolne z kregéw Zelbetowych montowa¢ na ptycie betonowej z betonu
B 10 gr. 15 cm w wykopie na przygotowanym podtozu z podsypki piaskowej gr. 10
cm. taczenie elementéw studni poprzez uszczelki gumowe. Na zmontowanych
studniach utozy¢ piyty Zzelbetowe prefabrykowane, wtazy wejsciowe. Powierzchnie
studni nalezy zaizolowag.

5.1.3 Montaz zaworu napowietrzajgco — odpowietrzajgcego.
Montaz winien odbywa¢ sie w sposob eliminujacy uderzenia mogace
spowodowac uszkodzenia powtoki.
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5.1.4 Komora potaczeniowa.

Projektowana komora pofgczeniowa wyposazona jest w zawédr zwrotny kulowy
oraz zasuwe nozowg i Majg one za zadanie skierowanie $ciekow w odpowiednim
kierunku bez mozliwosci cofnigcia sig Sciekow. Obudowe komér potgczeniowych
zaprojektowano z kregéw zelbetowych & 1500 mm przykryte pokrywa zelbetowa
prefabrykowang PP 1800/625.

UWAGA: Ogdélne wymagania dotyczace robdét podano w ST S-00.00.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Badanie materiatéw uzytych do budowy rurociagdéw ttocznych ci$nieniowych.
Badanie to nastepuje poprzez poréwnanie cech materiatbw z wymaganiami
dokumentacji projektowej ST i odpowiednich norm materiatowych podanych w
pkt. 9 niniejszej ST.

6.2. Kontrola jakosci wykonanych robdt odbywac sie bedzie zgodnie z
PN-B-10725 oraz zgodnosci wykonania z projektem.

7.0 ODBIOR ROBOT.

Ogoline zasady odbioru robét podano w ST S-00.00.
7.1. Odbioru robdét nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10725 Ilub odpowiednimi
normami krajéw Unii Europejskiej.

8.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
Zgodnie z warunkami dokumentacji przetargowej.

9.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-B-12096 Przepusty z rur betonowych i zelbetowych.

PN - B - 10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN - EN 124 Zwienczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla
ruchu pieszego i kotowego.

PN-92 B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Tom i
Instalacje sanitarne i przemystowe.

Aprobata techniczna nr AT/97-01-0240

Instrukcja montazowa uktadania w gruncie rurociggéw z PE.

Odpowiednie normy krajow Unii Europejskie;.
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Vil. SPECYFIKACJA TECHNICZNA K-04.01.
PRZEPOMPOWNIE SCIEKOW
| LOKALNE PUNKTY TEOCZNE




Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét 46
., Kanalizacja sanitarna dla m. Staroscin gm. Rzepin”.

1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru budowy przepompowni $ciekéw oraz lokalnego punktu ttocznego
przy realizacji projektu pn. ,Kanalizacja sanitarna dla m.Staroscin”.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i zatgcznik
do umowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg budowy przepompowni
$ciekéw, lokalnego punktu ttocznego i obejmuja:
- dostawa i montaz przepompowni $ciekéw - 4 kpl.,
- nawierzchnie wewnetrzne,
- ogrodzenie terenu przepompowni sciekoéw — 4 kpl.,
- dostawa i montaz lokalnego punktu ttocznego — 1 kpl.

UWAGA:

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem przepompowni $ciekéw i lokalnego
punktu ttocznego ujeto w ST S-02.01. ,Roboty ziemne”.
Roboty elektryczne zwiazane z wykonaniem przepompowni $ciekéw i lokalnego
punktu ttocznego ujeto w ST E-01.01. ,Roboty elektryczne”.

1.4. Okres$lenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne 2z obowigzujacymi
odpowiednimi normami, a w szczegolnosci PN-87/B-01070 lub odpowiednimi normami
krajow Unii Europejskie;j.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedziainy za jako$¢ ich wykonania oraz za
zgodno$s¢ z umowg i poleceniami Inspektora. Ogéine wymagania dotyczace robot
podano w ST klauzula S-00.00. ,Wymagania Ogoine”.

2.0 MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przepompowni $ciekbw wg zasad
niniejszej ST sa:

- przepompownie $ciekéw z polimerobetonu,

- kominek filtracyjny z wktadem z wegla aktywnego,

- ogrodzenie z siatkg na stupkach stalowych,

- brama,

- nawierzchnia z kostki brukowej betonowej,

- fundament pod zuraw,

- ZUraw przewozny,

- 2 zasuwy odcinajace nozowe,

- zawor zwrotny kulowy,

- kréciec z zaworem odcinajacym kulowym do odpowietrzenia i podiaczenia

sprezarki,

- pompy zatapialne,

- prowadnice do wyciggania rur ze stali kwasoodpornej,

- drabinka ze stali kwasoodpornej,
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Materiatami stosowanymi przy wykonaniu lokalnego punktu t#focznego wg
zasad niniejszej ST sa:

- obudowa z PE @800 mm,

- rura wywiewna z PVC,

- opaska wokét LPT z kostki brukowej ,polbruk”,

- drabinka ze stali kwasoodpornej,

- zawér odcinajacy,

- Zzawor zwrotny,

- pompa zatapialna.

3.0 SPRZET.

Samochéd dostawczy.

Ubijak spalinowy.

Samochéd skrzyniowy.

Zuraw samochodowy.

Walec wibracyjny.

Pompa przeponowa spalinowa.
Wibromiot z pulpitem sterowniczym.
Zuraw samojezdny kotowy.

Wyciag budowlany.

Ciagnik kotowy.

Wibrator powierzchni z napedem elektrycznym.
Gietarka do pretéw, mechaniczna.
Nozyce elekiryczne do pretow.
Prosciarka do pretéw.

Prosciarka automatyczna do pretéw.
Spawarka spalinowa.

Spawarka elektryczna.

Sprezarka powietrzna.

Agregat pradotworczy.

Zgrzewarka doczotowa do rur PE.
Betoniarka elektryczna.

Igtofiltry.
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4.0 TRANSPORT.

Elementy przepompowni $ciekéw i lokalnych punktéw ttocznych powinny by¢
transportowane i skiadowane zgodnie z instrukcjami producenta. Pojazdy stuzace
do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczhe wymagane w ruchu
drogowym. Transport powinien zapewniag:
¢ stabilno$¢ pozycji zatadowanych materiatow
e Kkontrole zatadunku i wytadunku.

5.0 WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogélne warunki wykonania rob6t podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogoine”.

5.1.1 Przepompownie $ciekéw - technologia.

Dobér pomp oraz wielko$¢ zbiornika przepompowni Sciekéw dokonano w oparciu
o doplywy $ciekéw do przepompowni oraz wysokosci- podnoszenia i charakteru jej
pracy. Na wielkos¢ rozpatrywanej przepompowni ma wplyw ilo$¢ $ciekéw doplywajgce;j
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do niej oraz wydajno$¢ pomp. Obliczenia wielkosci zbiornika przepompowni oraz pomp
ttoczacych $cieki dokonano w oparciu o program komputerowy. W przepompowniach
gtébwnych P-1, 2, 3, 4 zaprojektowano dwie pompy, natomiast w lokalnym punkcie
ttocznym LPT zaprojekiowano jedng pompe. Praca pomp w przepompowniach
gléwnych przemienna. Sterowanie praca pomp w przepompowniach gtéwnych za
pomocag hydrosond, natomiast w lokalnym punkcie #tocznym odbywac¢ sie bedzie za

pomocg ptywakow.

$rednice rurociggéw ttocznych przedstawiono w ponizszej tabeli:

Wielko$¢ projektowanego zbiornika, przyktadowe pompy oraz

~ Srednica
" Moc pomplwirnik _ .zbiornika
PS-IC 2.WS.03A.215. 65/65 @ 1200 mm PE 100 PN 10
P-1 PB.P.120 POLIMEROBET SDR17
Moc pomp 2x1,5 kW ON dz. 75x4,5
Otwarty Vortex mm
PS-IC 2.SW.120B.231.65/65 & 1200 mm PE 100 PN 10
P-2 PB.P.120 POLIMEROBET | SDR17
Moc pomp 2x3,1 KW ON dz. 75x4,5
Otwarty Vortex mm
PS-IC 2.BW.237G.455.80/80 @ 1500 mm PE 100 PN 10
P-3 PB.P.150 POLIMEROBET | _ SPR7
Moc pomp 2x5,5 kW ON dz. 110x6,6
Otwarty Vortex mm
PS-IC 2.BW.210G.455.80/80 & 1500 mm PE 100 PN 10
P-4 PB.P.150 POLIMEROBET |  SPR17
Moc pomp 2x5,5 kW ON dz. 110x6,6
Otwarty Vortex mm
Zaprojektowano pompy np. KSB Ilub innych producentéw o poréwnywalnych
parametrach.

W przepompowni zaprojektowano dwie pompy, ktére pracowaé¢ bedg automatycznie
naprzemiennie. Jedna z pomp jest pompa roboczg o parametrach wynikajacych z
punktu pracy, a druga jest pompg rezerwowg /o takich samych parametrach/ i po
kazdym cyklu pompy zamieniajg sie rolami tj. robocza staje sie rezerwowa, a rezerwowa

roboczq Wyposazenie technologiczne przepompowm stanowm b d2|e

\ i - Hiose el. materla{
Wyposazenie standardowe
1. | Zbiornik pompowni — monolityczny 1 kpl. Polimerobeton
) Wiaz kwadratowy jednoskrzydtowy z zamkiem z 1szt. | Stal kwasoodporna1.4301

wkiadka patentowg oraz zabezpieczeniem przeciw
samoczynnemu zamykaniu typu np. Instalcompact

3 System wentylacji grawitacyjnej, nawiewno-wywiewnej | 1 kpl. PCV
" | —typu np. Instalcompact; zblokowany system ,rura w
rurze” eliminujgcy dwa otwory w pokrywie
4 Szafka sterowniczo-zasilajgca IP 54 — do montazu na | 1 szt. -
" | plycie pompowni
Sonda hydrostatyczna w ostonie tworzywowej 1 szt. Stal kwasoodporna
Kable zasilajgce pomp i sterownicze sondy w obrebie | 2 kpl. -
zbiornika
Sterownik mikroprocesorowy 1C2003, RS 232, RS485, | 1 kpl. -
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Protokét MODBUS RTU, CE

Modut wyswietlacza z klawiaturg do zmiany nastaw 1 kpl. -
Akumulator podtrzymania napigcia na sterowniku i 1 szt. -
modemie GSM
10 Modem GSM z obustronng transmisjg danych + karta 1 szt. -
| ,SIM” (ORANGE) + aktywacja ( na 1 rok)
11 Potgczenia wyrébwnawcze wszystkich elementow 1 kpi. -
" | stalowych wyposazenia pompowni
12 Pompa zatapialna zgodnie z tabelg nr 1 2 szt. -
13 Kolano stopowe sprzegajace 2 szt. zeliwo
14 tancuch do opuszczania i wyciggania pompy 2 szt. | Stal kwasoodporna1.4301
15 Prowadnice 2 kpl. | Stal kwasoodporna1.4301
16 Orurowanie wewnatrz pompowni z $rubami, 2szt. | Stal kwasoodporna1.4301
" | kotnierzami ze stali kwasoodpornej. Spawy wykonane
sg maszynowo metodg TIG przy uzyciu gtowicy
zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie
argonowej. Spawy udokumentowane wydrukiem
parametrow spawania.
17 tacznik poziomy rurociggu 1 szt -
18 Zawor zwrotny kulowy (DN zgodnie z tabelg nr 1) 2 szt. zeliwo
19 Zasuwa odcinajgca klinowa (DN zgodnie z tabelg nr 1) | 2 szt. zeliwo
" | obstugiwana z poziomu pokrywy zgodnie z
wymaganiami Rozporzgdzenia MGPiB w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w
oczyszczalniach Sciekéw Dz. U. 93.96.438
20 System zamykania zasuw z poziomu terenu typu np. 2 kpl. | Stal kwasoodporna1.4301
" | Instalcompact
21 Klucz do zasuw 1 szt. -
29 System podpér i zamocowan 2 kpl. | Stal kwasoodporna1.4301
23 Drabinka do dna zbiornika 1 szt.. | Stal kwasoodporna1.4301
24 Przytacze do ptukania z nasadg do przytgczenia weza | 1 szt. -

Zamontowane dwie pompy sterowane sg w nastepujacych poziomach $ciekow:
- poziom | — awaryjne wylgczenie obu pomp /poziom suchobiegu/,

- poziom Il — wytgczenie obu pomp,

- poziom lll — wiaczenie pierwszej pompy,
- poziomV - alarm.

Ustawienia poziomow Sciekow w przepompowniach winien dokona¢ producent
przepompowni. Dodatkowym elementem przepompowni bedzie zamontowany zurawik o
udzwigu 150 kg umozliwiajgcy demontaz pomp z komory przepompowni. Miejsce
lokalizacji zurawika - w poblizu komory przepompowni tak aby obejmowat zasigg
ramiona nad wiazem.
Rozwigzania konstrukcyjne.
wszystkie spoiny sg wykonane w technologii wtasciwej dla stali kwasoodpornej
(metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie

argonowej lub automatu CNC),
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e piony ttoczne wewnatrz pompowni sg wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,

e piony tloczne faczone sg kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,

e tréjnik orfowy zapewniajgcy minimalne straty hydrauliczne, wykonany ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

e prowadnice pomp sg wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

o wszystkie potaczenia Srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) sa wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

o wszystkie elementy kotwiace konstrukcje noSne i wsporcze do obudowy wykonane
sgq w catosci ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

e armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kulg gumowang pokryte
trwatg farbg epoksydowa odporng na dziatanie $ciekéw,

e armatura odcinajgca- zasuwy odcinajgce klinowe kotnierzowe migkkouszczelnione
z klinem gumowanym, pokryte trwatg farba epoksydowg odporna na dziatanie
$ciekow,

e zasuwy zamontowane sg na poziomym odcinku rurociagéw tocznych, aby
umozliwi¢ ich otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci
wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z Rozporzgdzeniem MGPIB Dz. U.
93.96.438),

e obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukcji przegub
wykonany catkowicie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

o wszystkie uszczelki dla potgczen kotnierzowych sg wykonane z gumy odpornej na
dziatanie sciekdw,

e drabinka umozliwia zej$cie na dno zbiornika i posiada szeroko$¢ zgodna z normg
PN-80 M-43060 (co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg
PN-EN 10088-1,

e w przypadku wysokosci zbiornika przekraczajgcej 6000 mm. Zgodnie z
Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438, pompownia zostanie wyposazona w
otwierany podest technologiczny, wykonany ze stali kwasoodpornej1.4301 wg PN-
EN 10088-1,.

e pompownia jest wyposazona we wiaz prostokatny, zapewniajacy swobodny
montaz i demontaz pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U.
93.96.438), (gérne uchwyty prowadnic pomp znajduja sie w Swietle wtazu),

o wilaz wykonany z materiatow odpornych na korozje w agresywnym s$rodowisku -
stal kwasoodporna 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zabezpieczony zamkiem przed
otwarciem przez osoby niepowotane,

e wymiar wiazu i jego lokalizacja na plycie obudowy umozliwiajg swobodny montaz
i demontaz pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPIB Dz. U. 93.96.438,

e wilaz wyposazony jest w blokade uniemozliwiajaca samoczynne jego zamknigcie
w trakcie obstugi pompowni,

e w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjatéw i niebezpiecznych
napie¢ na przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy
silnikéw pomp), zastosowano potaczenia wyrbwnawcze,

e przewdd wyrébwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym
podtgczeniem do gtéwnej szyny ekwipotencjalnej.

5.1.2 Rozdzielnia sterujaca.
Uktad sterowania pompami zostanie zabudowany w szafce sterujgcej
posiadajacq obudowe o IP 54 z atestem CE. Dla kazdej przepompowni projektuje sie
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szafke sterowniczg na fundamencie prefabrykowanym. W szafce bedzie znajdowato sie
miejsce na elementy sterowania. Wyposazenie szafki rozdzielni sterujgcej:

obudowa metalowa, malowana proszkowo, posiada stopien ochrony nie mniejszy
niz IP 54,

posiada znak CE,

posiada podwdjne drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowg

wyposazenie rozdzielnie sterujace;j:

sterownik mikroprocesorowy wspétpracujgcy z sonda do ciaglego pomiaru
zwierciadia $ciekow,

rozigcznik gtéwny,

zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,

zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,

dla mocy silnikow <5,5 kW po jednym styczniku do zatgczenia kazdej z pomp
(pofaczenie bezposrednie), a dla mocy silnikdbw pomp >5,5 kW — po trzy styczniki
(przetacznik gwiazda-tréjkat),

przefaczniki pracy pomp: tryb automatyczny —z kontrolg suchobiegu, tryb reczny z
kontrolg suchobiegu,

wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zaleznosci od
wyposazenia pompy),

grzatka z termostatem,

modem GSM z obustronng transmisjg danych - (zdalna zmiana parametrow
pracy urzadzenia, kopiowanie danych archiwalnych, diagnostyka pracy).

5.1.3 Sterownik mikroprocesorowy.

Sterownik mikroprocesorowy ma za zadanie:

sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zatgczania i
wylaczania pomp (przetaczanie pomp po kazdym cykliu pracy),

zadawanie poziomdw zataczania i wylgczania pomp z poziomu terenu poprzez
zmiane nastaw sterownika,

kontrola poziomu maksymalnego $ciekéw w zbiorniku (przepetnienie),

kontrola poziomu minimalnego $ciekéw w zbiorniku (suchobieg),

ciagty pomiar poziomu $ciekéw w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z wyjéciem
pradowym 4-20 mA,

posiada znak CE,

dwustopniowe zabezpieczenie przed dostepem do danych os6b niepowofanych,
archiwizacja komunikatéw, ostrzezen i alarméw w zaprogramowanych
przypadkach,

rejestrowanie czasu pracy pomp,

kontrola otwarcia/zamknigecia drzwi rozdzielni sterujacej,

wyposazenie w panel operatorski (wyswietlacz LCD z klawiaturg) zabudowany na
wewnetrznych drzwiach rozdzielni sterujgcej, umozliwiajacy odczyt aktualnego
poziomu $ciekdbw w pompowni, pradu pobieranego przez pracujgcg pompe
(pompy), czasu pracy pomp oraz zmiane nastaw parametrow pracy pompowni
Sciekow,

archiwizowanie danych charakteryzujgcych prace urzadzenia w okresie co
najmniej 1 tygodnia (czasy pracy pomp, liczba cykli, pob6r pradu, zuzycie energii
elektrycznej, czestotliwo$é wtaczen pomp)

programowe zabezpieczenie przed przesytaniem nadmiernej liczby komunikatow
SMS.
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5.1.4 Przepompownie $ciekdéw - konstrukcja.

Przepompownie  éciekbw wykonane sg =z  polimerobetonu. Srednice
wewnetrzne zbiornikbw wynoszg & 1200 i 1500mm. Kazda obudowa przepompowni
skitada sie z trzech elementow:

o plyty dennej zelbetowe;j,

e obudowa z polimerobetonu,

* piyty przykrywajace;j.

Cato$¢ sklejana jest w fabryce lub na miejscu budowy. Calos¢ sklejana jest w fabryce
lub na miejscu budowy. Przed posadowieniem pompowni w dnie wykopu wykona¢
podsypke piaskowo-zwirowg o zageszczeniu Ip=0,4, gr. 10cm i ptyte denng zelbetowg
prefabrykowang o grubosci 30 cm. Obudowe przepompowni mocowaé do piyty dennej
zelbetowej prefabrykowanej za pomoca kotew HILTI. Po zamontowaniu przepompowni
ptyte od zewnatrz obetonowa¢ ca 20cm betonem B 15. Wokét pompowni wykonaé
opaske betonowg szer. 100 cm z kostki ,POLBRUK"”. Przy przepompowniach
przewidziano mozliwos¢ osadzenia przeno$nego zurawia do pomp ZSW-40 np.
produkcji Zaktadu Budowy Urzadzen DzZwigowych ,ZBUD” Sp. z 0.0 w Dabrowie
Tarnowskiej ul. Olesnicka 32c. W tym celu przy kazdej przepompowni nalezy wykonaé
zgodnie z wytycznymi producenta blokowy fundament zelbetowy o wymiarach 95x95x80
z osadzonymi Srubami kotwigcymi @20 i przykrecona na state stopg zurawia.

Posadowienie przepompowni zgodnie z wykonanymi w kwietniu 2008 r. badaniami
geotechnicznymi przebiegac bedzie w gruntach w ktérych wystepuje woda gruntowa. Ze
wzgledu na poziom wody gruntowej, wystepujace grunty i przyjetg technologie budowy
przepompowni z polimerobetonu w otwartym i suchym wykopie zachodzi konieczno$é
czasowego obnizenia poziomu wod gruntowych za pomocg iglofiltrow i pomp
przeponowych.

Wykopy ziemne pod przepompownie $ciekdw P-1, 2, 3, 4, wykonaé w umochieniu
stalowych szczelnych $cianek. Odwodnienie prowadzié za pomocg igtofiltrow z obsypka
zwirowg. Po wykonaniu wykopu przed wylaniem warstwy chudego betonu wykonaé
podsypke z pospétki o grubosci 30+50 cm.

Aby zapobiec wyplynieciu przepompowni pod wplywem wyporu wody
zaprojektowano trwate kotwienie zbiornikéw do ,balastu” betonowego. Balast stanowig
plyty betonowe z betonu B20 zbrojone gora i dotem siatkami z pretéw 812 co 20cm ze
stali A-lll wylewane na miejscu w dnie wykopu, do ktérych przymocowane beda
zbiorniki. Ptyty balastowe o gr. 50cm dla przepompowni o $rednicy @1200 i @1500 mm,
wylaé na warstwie wyréwnawczej z chudego betonu B10 gr. 10cm. Kotwienie zbiornikow
odbywac¢ si¢ bedzie za posrednictwem ocynkowanych ptaskownikéw stalowych o wym.
60x6mm osadzonych w ,balastowych” ptytach betonowych. Ptaskowniki biegnace przez
catg wysokos¢ przepompowni mocowaé do kazdego kregu betonowego z osobna za
pomocyg kotew segmentowych HSA M10x90 typu HILTI. Mocowania z ptaskownikow
wykonaé po dwbdch stronach zbiornika, symetrycznie.

Wentylacja zbiornika przepompowni $ciekow odbywaé sie bedzie poprzez
zamontowany w plycie nadstudziennej biofiltr BIOTEG serii REBF do montazu w
kominku wentylacyjnym PCW160. Biofiltr osiaga swojg optymalng skuteczno$é po okoto
2- 3 tygodniach od momentu montazu. W przypadku gdy doprowadzenie do biofiltra
powietrze jest zbyt suche, moze okresowo wystapi¢é wysychanie urzadzenia. W tym
przypadku nalezy zala¢ biofiltr woda pitng. W krétkim okresie czasu po zalaniu biofiltr
osiagnie  powtérnie  swojg  skuteczno$é¢ oczyszczania. Urzadzenie zostato
zaprojektowane réwniez do pracy zimowej. Nalezy jednak wiedzie¢, ze zamarzniecie
urzadzenia moze zmniejszy¢ iloS¢ przeplywajgcego powietrza. W normalnym
zastosowaniu, gdy doprowadzane powietrze plynie ciagle poprzez urzadzenie i
temperatura otoczenie nie jest ekstremalnie niska biofiltr nie zamarza. Biofiltr moze
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pracowa¢ bez pokrywy. Nalezy jedna¢ zadbaé o odprowadzenie woéd deszczowych z
rurociggu biofiltra i zadba¢ o to by tak stosowany biofiltr nie zamarzat zimg. Urzadzenie
pracuje praktycznie bezobstugowo. Zuzyty materiat wsadowy urzadzenia ( po kilkuletniej
pracy) mozna zaméwi¢ w firmach VENTUB lub BIOTEG GmbH. Wymiana materiatu
wsadowego trwa kilka minut. Zuzyty materiat filtra mozna kompostowaé¢, gdyz nie
posiada on zadnych chemicznych dodatkow. Zapasowe uszczelki sg réwniez dostepne.
Do momentu osiagnigcia nominalnej redukcji substancji ztowonnych potrzebny jest
okres okoto 2- 3 tygodni.. Tyle czasu potrzebuja mikroorganizmy znajdujace sie w
materiale wsadowym, aby osiagna¢ odpowiednig wielko$¢ populacji i ustawi¢ przemiane
materii, z tego wynika skuteczno$¢ urzadzenia biotechnicznego. Biofiltr zasiedlony jest
wylacznie wystepujacymi w naturze mikroorganizmami nie groznymi dla cztowieka i nie
modyfikowanymi genetycznie.

5.1.5 Strefy uciazliwosci dla przepompowni.

Projektowane przepompownie $ciekoéw stanowig cylindryczne zbiorniki catkowicie
zagtebione w ziemi. W tej sytuacji, zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14.12.1994 rozdziat 7 § 36 ust.1 pkt. 1i 2,
traktujac przepompownie jak zbiornik nieczysto$ci ptynnych, projektuje sie wokot
kazdego obiektu wydzielenie pasa o szerokosci 15,0 m.

5.1.6 Lokalny Punkt Tfoczny.

Lokalny punkt tfoczny zostat zaprojektowany w miejscach obnizenia terenu i
jest niemozliwe odprowadzenie sciekdw systemem grawitacyjnym. Zbiornik lokalnego
punktu ttocznego zaprojektowano z PE @ 800 mm. W lokalnym punkcie ttocznym
zaprojektowano jedng pompe.

noc - . oczny
PS-IC 1.WP.00A.255.50/50 PE 100 PN 10
LPT T.5.800 @ 800 SDR 17
Moc pompy 1x0,55 kW POLIETYLEN dz. 63x3.8
Otwarty Vortex ' '

5.1.6.1 Wyposazenie technologiczne.
e zbiornik lokalnego punktu tocznego z wiazem zeliwnym zamykanym na klucz
@ 600 mm,
ptyta odcigzajaca,
pompa zatapialna,
zawiesie hakowe,
zwor zwrotny kulowy,
zawér odcinajacy,
szafka sterowniczo-zasilajgca,
kable zasilajace i sterownicze,
orurowanie wewnetrzne ze stali kwasoodporne;j,
system podpér i zamocowan,
rura wentylacyjna.

5.1.6.2 Zbiornik.
Korpus zbiornika wykonany z dwusciennej rury WEHOLITE (Spiro) co dodatkowo
zabezpiecza zawartos¢ przed przemarzaniem, dno ptaskie z ptyty PEHD o grubosci 20
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mm. Obudowa z korpusem o sztywnos$ci SN4. Wywiewka Dn 80mm wyprowadzona
poza obrys korpusu zbiornika. Zbiornik lokalnego punktu #ocznego zamkniety,
wodoszczelny.

5.1.6.3 Uklad sterowania.

obudowa IP 65 do zabudowy zewnetrznej,
.sygnalizator zewnetrzny optyczny i wewnetrzny dzwigkowy,

sterownik mikroprocesorowy — menu w j. polskim,

ptynna regulacja pozioméw wigczenia i wylaczenia pompy oraz regulacja
poziomu alarmowego,

autokalibracja uktadu pomiarowego,

wigczenie pompy na kilka sekund po dtugim postoju w celu przesmarowania
fozysk i uszczelnien pompy,

e opobznienie wiaczenia pompy przy zaniku napiecia w zakresie od 0 do 180
sekund (zapobiega jednoczesnemu uruchomieniu wiekszej ilosci pomp w
systemie kanalizacji ci$nieniowej),

o Zliczanie godzin pracy, rejestrowanie iloSci wtaczen, pomiar poboru pradu,
zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, przed przecigzeniem,
pomiar poziomu $ciekdbw za pomocg hydrostatycznego miernika poziomu -
czujnik umieszczony w zbiorniku przepompowni.

5.1.7 Ogrodzenie.

Wygradza sie jedynie przepompownie $ciekow P-1, 2, 3, 4 Ogrodzenie terenu
przepompowni $ciekdw z bramg typowe z siatki stalowej powlekanej w kolorze zielonym
wys. 1,50 m na stupkach z rur stalowych o $rednicach & 40 — 60 mm, zabetonowanych
w gruncie na gtebokosci 80 cm. Odstep stupkéw 2,30 + 2,50 m. Przy kazdym stupku
poczatkowym, koncowym i rogowym zastosowac wsporniki ukosne na 2/3 wysokosci
stupkéw, maksymalny odstep wspornikéw 30 m.

5.1.8 Nawierzchnie wewnetrzne.

Na terenie przepompowni $ciekbw nalezy wykona¢ plac manewrowy o
nawierzchni utwardzonej z polbruku grubos$ci 8 cm na podbetonie B 15 i podsypce
piaskowej. Po wykorytowaniu powierzchni- przewidzianej do utwardzenia osadzié¢
krawezniki betonowe drogowe o wymiarach 15 x 30 x 75 cm na warstwie chudego
betonu. Podsypke z piasku przed utoZzeniem kostki betonowej nalezy doktadnie zage$ci¢
przy pomocy wibratora ptytowego. Po roztozeniu "suchy" beton wyréwna¢ deska, a po
utozeniu kostki betonowej ustabilizowaé poziom za pomocy faty uderzajgc po niej
miotkiem. Spadki podiuzne i poprzeczne projektowanej nawierzchni pozwola na
powierzchniowe jej odwodnienie.

5.2. Zakres wykonywania robét.

Zakres wykonywania rob6t obejmuje roboty ziemne, roboty budowlano -

montazowe branzy sanitarnej, archtektoniczno - konstrukcyjnej oraz elektryczne;.
Uruchomienie wykonanych przepompowni $ciekbw po wigczeniu do sieci
energetycznej oraz systemu kanalizacji.
UWAGA: Zbiornik przepompowni Sciekdbw musi spetnia¢ normy wytrzymatosciowe dla
zbiornikow catkowicie posadowionych w gruncie. Przed dostawg zbiornika na
budowe, nalezy dostarczy¢ Inspektorowi do  zatwierdzenia  obliczenia
wytrzymatosciowe zbiornika lub atesty producenta.

6.0 ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST S-00.00.
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6.1. Odbioru robot nalezy dokonaé zgodnie z PN-B-10725 i PN-92 B-10735 Iub
odpowiednimi normami krajow Unii Europejskiej.

7.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
7.1. Zgodnie z warunkami specjalnymi zawartymi w dokumentacji przetargowej.

8.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

PN-92 B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

PN-B-06050 Roboty ziemne.

BN-86/8971-08 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i Zelbetowe.
PN-92 B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania przy odbiorze,
Odpowiednie normy krajow Unii Europejskiej.
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VIIl. SPECYFIKACJA TECHNICZNA E-01.01.

ROBOTY ELEKTRYCZNE
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1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru prac dotyczacych zasilania przepompowni $ciekéw i lokalnego
Punktu Ttocznego dla wykonania sieci kanalizacji sanitarnej w m. Staroscin.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujg wszystkie czynnosci
przygotowawcze i podstawowe branzy elektrycznej zwigzane z zasilaniem
przepompowni sciekéw, lokalnych punktéw ttocznych i studni pomiarowej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami, poleceniami Inspektora nadzoru i ST S-00.00. ,Wymagania
OgobIne” oraz instrukcjami producentéw urzadzen.

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét.
1.5.1 Przepompownie Sciekéw i lokalny punkt tfoczny.
1.5.1.1 Dane techniczne.
Napiecie przytaczenia 400/230 V.
Zestawienie obcigzen:

L.p.|Przepompownia zainslt\g(ljcfwana rzyt I\c/:l;f.fniowa Zabezpieczenie
p. pomp ] P Ya}kW] przedlicznikowe [A]
1 P-1 3,0 16 25
2 P-2 6,2 16 25
3 P-3 11,0 16 25
4 P-4 11,0 16 25
5 LPT 0,55 6 10

1.5.1.1.1 Zasilanie.

Projektowane obiekty nalezy zasili¢ zgodnie z wydanymi warunkami przylaczenia.
Zakres prac zwigzanych z realizacjg przytacza kablowego i ztagcza kablowego realizuje
ENEA Operator Sp. z 0.0. - Rejon Dystrybucji Sulecin.

Stup przytgczeniowy powinien by¢ wyposazony w komplet ogranicznikéw przepig¢.

1.5.1.1.2 System sieciowy.

e przylacze elektroenergetyczne TN-C
e zewnetrzna linia zasilajaca TN-C
¢ instalacje odbiorcze TN-S

1.5.1.1.3 Ukiad pomiarowo-rozliczeniowy.
Przewidziano rozliczeniowy pomiar energii elektrycznej w uktadzie bezposrednim,
usytuowany w zfgczu kablowo-pomiarowym.




Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét 58
,,Kanalizacja sanitarna dla m. Staroscin gm. Rzepin”.

1.5.1.1.4 Zewnetrzne linie zasilajace.
Zewnetrzna linie zasilajacg od zigcza kablowo-pomiarowego do szafki zasilajaco-
sterowniczej wykona¢ kablem YKY 4x16.

1.5.1.1.5 Os$wietlenie terenu.

Dla oSwietlenia terenu projektowanych przepompowni P-1, P-2, P-3, P-4 nalezy
zastosowaé oprawy sodowe OUSd-50 instalowane na stupach stalowych ocynkowanych
S-40 z fundamentem prefabrykowanym F75/200 Elektromontaz Rzeszéw. Zataczanie
osSwietlenia automatem zmierzchowym Ilub recznie. Obwdd os$wietleniowy wykonaé
kablem YKYZo 3x2,5.

1.5.1.1.6 Uklad sterowniczo-alarmowy.
Elementy uktadu sterowniczo-alarmowego zawierajg szafki zasilajgco-
sterownicze dostarczane w komplecie z projektowanymi przepompowniami $ciekéw.

1.5.1.1.7 Polaczenia wyréwnawcze.

W szafce sterowniczej zabudowaé gtéwny zacisk uziemiajacy, do ktérego
przytaczy¢é obudowe szafki sterowniczej, korpusy pomp, metalowe elementy
technologiczne i konstrukcyjne oraz szyne ,PE". Zacisk uziemiajacy szafki sterowniczej
uziemic.

1.5.1.1.7 Ochrona przed porazeniem elektrycznym.

Ochrona przy uszkodzeniu bedzie zapewniona przez samoczynne wyigczenie
zasilania. Wszystkie cze$ci przewodzace dostepne nalezy przytgczy¢ do przewodu
IIPE"‘

Rozdziat przewodu PEN na PE i N dokona¢ w projektowanej szafce zasilajaco-
sterowniczej. Punkt rozdzielenia nalezy uziemi¢; R < 30 Q.

1.5.1.1.8 Ochrona przeciwprzepieciowa.
Dla wyréwnanie potencjatow, oraz ochrony przeciwprzepieciowej, szafka
zasilajgco-sterownicza powinna by¢ wyposazona w ograniczniki przepie¢ klasy ,B+C”.

1.5.2 Monitoring.

W 2zwigzku z projektowang budowg sieci kanalizacji sanitarnej wraz z
przepompowniami $ciekdéw w miejscowosci Staroscin, nalezy wykonaé monitoring pracy
przepompowni, ktéry powinien dziata¢ w oparciu o Pakietowa Transmisje Danych
(GPRS) w sieci komoérkowe. '

1.5.2.1 Informacje podstawowe o systemie monitoringu.
System skfada sie z dwdch podstawowych elementéw:
a) obiekt zdalny — przepompownia §ciekéw
- wyposazony w:. modut telemetryczny , kitéry petni funkcje sterownika oraz
modemu
komunikacyjnego ze stacjg monitorujaca,

b) obiekt lokalny — stacja monitorujaca — Centrum Dyspozytorskie Przedsigebiorstwo
Wodno - Kanalizacyjne ,EKO” Sp. z 0.0 ul. Mickiewicza 79 w Rzepinie
- wyposazony w: modut telemetryczny odbiorczy, komputer PC wraz z systemem
operacyjnym Windows XP Proffesional Edition, licencjonowane oprogramowanie
z
mozliwoscig podtaczenia co najmniej 100 obiektéw, monitor LCD min. 22,
drukarka.
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Informacje o stanach obiektow sa przesytane za pomocg GPRS do stacji monitorujacej,
ktéra wizualizuje wszystkie monitorowane obiekty na ekranie komputera. Stacja
monitorujaca zainstalowana w Przedsigbiorstwie Wodno — Kanalizacyjnym ,EKO” Sp.
z 0.0 ul. Mickiewicza 79 w Rzepinie gdzie wystepuje zasieg wybranego operatora GSM.

1.5.2.1 Wymagane mozliwosci systemu monitoringu.

System zdarzeniowo-czasowy — kazda zmiana stanu na monitorowanym obiekcie

powoduje wystanie petnego statusu wejsé/wyj$é modutu telemetrycznego oraz dodatkowo
stacja monitorujgca moze zdalnie w okreslonych odstepach czasowych wymusié¢
przestanie w/w statusu z danego modutu. Inaczej méwigc, w momencie wystgpienia
dowolnej zmiany stanu monitorowanego parametru (np. zataczenie pompy, otwarcie drzwi
szafy sterowniczej, alarm suchobiegu, itd.) do stacji monitorujgcej zostaje wystany
aktualny stan obiektu (stany na wszystkich wejSciach i wyj$ciach modutu
telemetrycznego). Dodatkowo niezaleznie od powyzszego, stacja monitorujaca moze
czasowo (np. co 1 godzine) odpytywaé¢ moduly telemetryczne o ich aktualny stan
wejsé/wyjsé.
Gtéwne okno synoptyczne - umozliwia podglad graficzny wszystkich monitorowanych
obiektow pod wzgledem: pracy pomp, awarii obiektu, alarméw biezacych, itd.; co pozwala
na szybka analize monitorowanych stanéw przepompowni bez potrzeby przegladania
kolejnych okien synoptycznych przepompowni.

Funkcja logowania/wylogowania operatorow stacji monitorujacej — pozwala na
przypisanie odpowiednich kompetencji danemu operatorowi, np. operator o najmniejszych
kompetencjach ma prawo tylko do przegladania obiektow bez mozliwosci ich zdalnego
sterowania, natomiast operator-administrator ma pe%ne prawa dostepu wraz z prawem
zdalnego sterowania przepompowniami.

Funkcja alarméw historycznych — umozliwia przegladanie archiwainych zdarzen
alarmowych na wszystkich lub wybranym monitorowanym obiekcie za dowolny okres
czasu wraz z funkcjg filirowania w/g danego stanu alarmowego. Dodatkowo posiadamy
informacje kiedy dany alarm zostat potwierdzony i przez jakiego operatora. W kazdej
chwili istnieje mozliwo$¢ wykonania wydruku sporzadzonego zestawienia.

Funkcja alarméw biezgcych - wizualizuje w postaci tabeli wszystkie biezace
(niepotwierdzone) stany alarmowe z monitorowanych obiektéw. W jednoznaczny sposéb
identyfikuje, czy dany alarm jest aktywny na obiekcie (kolor: czerwony-alarm krytyczny,
zo6Mty-alarm zwykly, fioletowy-alarm systemowy), czy juz ustgpit (kolor: zielony). Po
potwierdzeniu danego alarmu przez operatora zostaje on umieszczony w pamieci
systemu i mozna go przeglada¢ za pomocg funkcji alarméw historycznych. Dodatkowo w
momencie wystapienia stanu alarmowego na dowolnej pompowni aktywuje sie sygnat
dzwickowy, ktéry mozna wytgczyé po potwierdzeniu wszystkich niepotwierdzonych
alarméw biezgcych, co powala na wykonywanie przez operatora innych czynnosci
niezwigzanych ze stacjg monitorujaca.

Podglad modutu telemetrycznego - peten podglad wszystkich wejsé, wyjs¢ i
wykorzystywanych rejestrow wszystkich zainstalowanych modutéw telemetrycznych —
narzedzie diagnostyczne szybkiego podgladu stanu monitorowanych modutéw
telemetrycznych.

Baza danych - zapis wszystkich odebranych danych w bazie danych SQL wraz z
narzedziem do jej przegladania oraz eksportowania do pliku csv, ktéry jest obstugiwany
przez arkusz kalkulacyjny MSExel.

Kontrola potgczenia stacji monitorujacej z monitowanymi pompowniami - informowanie
operatora o braku komunikacji z monitorowanym obiektem wraz z podaniem doktadnego
czasu zerwania potaczenia.

Kontrola dostepu do monitorowanego obiektu — rozbrojenie/uzbrojenie obiektu za pomoca
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stacyjki (lokalnie) lub funkcji rozbrojenia/uzbrojenia (zdalnie ze stacji monitorujacej). W
momencie rozbrojenia obiektu nie sa wysylane z niego sygnaly alarmowe — funkcja
testowania obiektu bez przesytania fatszywych informacji oraz dodatkowo pozwalajgca na
oszczednos$é w ilosci wystanych/odebranych danych GPRS — oszczednos$é w kosztach
eksploatacji.

Alarm wilamania - wywofanie na stacji monitorujacej alarmu wtamania do obiektu
nastepuje po okreslonym czasie od otwarcia szafy sterowniczej i nie rozbrojeniu obiektu.
Alarm nie ulega skasowaniu po czasie. Wymaga zdalnego kasowania przez operatora, w
ten sposéb informujgc go o swoim wystapieniu.

Funkcja zdalnego wytaczenia sygnalizacji alarmowej dzwiekowo-optycznej z poziomu
stacji monitorujgcej.
Dodatkowo monitorowane powinny by¢ nastepujace sygnaty:

e praca reczna / automatyczna,
obecnos¢ / brak napiecia zasilania,
sygnat alarmowy $wietiny,
sygnat alarmowy dzwigkowy,
ci$nienie na rurociggu tfocznym na podstawie sygnatu z przetwornika cisnienia,
praca/stop pompy nr 1,2,
awaria pompy nr 1,2,
sygnalizator suchobiegu,
sygnalizacja zbyt duzego ci$nienia.
Funkcja odswiezenia obiekiu — umozliwia na zyczenie operatora przesfanie do staciji
monitorujgcej aktualnego statusu wejsé/wyj§¢ modutu telemetrycznego danej
przepompowni.
Funkcja od$wiezenia zegardw - umozliwia na zyczenie operatora przestanie do stacji
monitorujacej aktualnych danych odnosnie czasu pracy i ilosci zataczen danej pompy.
Informacje te sa przechowywane lokalnie w pamieci modutu telemetrycznego, a nie w
stacji monitorujgcej (zabezpieczenie przed utratg danych w momencie wytaczenia stacji).
Funkcja kasowania zegardéw — operator ma mozliwo$¢ wyzerowania zegardw czasu pracy
pomp wraz z licznikami iloSci zatagczen w celu dokonania analizy czasowej pracy
pompowni np. rbwnomierne zuzycie pomp w ciagu miesigca.

Zdalne zatgczanie/wytaczanie pomp.

Funkcja odtgczenia/podigczenia pompy - pozwala na zdalne ,poinformowanie’
sterownika o odtgczeniu/podtaczeniu danej pompy, co wigze sie z nie/uwzglednianiem
danej pompy w cyklu pracy zestawu, np. jezeli zdalnie odtagczymy pompe, to sterownik nie
uwzgledni jej w cyklu pracy zestawu i zawsze zatgczy pompe, ktora fizycznie wystepuje
na obiekcie.

Funkcja zdalnej zmiany poziomdw pracy zestawu — istnieje mozliwos¢ zdalnej (ze staciji
monitorujgcej) zmiany poziomu zatgczania, wylgczania pomp oraz poziomu alarmowego
— oczywiscie przy wystepowaniu przetwornika ci$nienia na rurociggu ttocznym.

Funkcja blokady wystania kilku rozkazéw — operator w danej chwili moze wykona¢ tylko
jeden rozkaz (np. zatacz pompe nr 1). Po potwierdzeniu tego rozkazu moze wykonac
kolejny. Jest to zabezpieczenie przed wysytaniem nadmiernej ilosci rozkazéw w jednej
chwili. »

Wykresy szybkiego podgladu — pozwalajg na podglad: pracy, spoczynku, awarii dwbdch
pomp; cis$nienia; przeptywu w okresie ostatnich 2 godzin.

Trendy historyczne — mozliwosé sporzadzania wykreséw: stanu pomp, ciShienia,
przeplywu na doktadnej skali czasu w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili
istnieje mozliwo$§¢ wykonania wydruku sporzadzonego wykresu.

]
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Raporty — mozliwo$¢ sporzgdzania raportow odnoscie: czasu pracy, ilosci zataczen, iloSci
awarii, czasu awarii pomp w wybranym okresie historycznym. W kazdej chwili istnieje
mozliwo$é wykonania wydruku sporzgdzonego zestawienia.

SMS - Dodatkowo system pozwala na wysytanie wiadomos$ci SMS pod wskazany numer
telefonu w momencie zaistnienia standéw alarmowych na w/w zestawach hydroforowych.
Internet — przy rozbudowie oprogramowania mozliwo$¢é monitorowania i zdalnego
sterowania obiektami poprzez sie¢ Internet, przy uzyciu przegladarki internetowej.

1.5.2.2 Zalozenia systemu.

Rozbudowa oprogramowania o kolejne przepompownie nie moze wigza¢ sie z
dodatkowymi optatami, umozliwiajgcymi rozszerzenie programu wizualizacji lub tez z
zakupem kolejnych licenciji.

W celu funkcjonowania systemu konieczne jest dostarczenie kart SIM, w ktérych
bedzie aktywna ustuga pakietowej transmisji danych GPRS ze statycznym adresem IP.
Dostawe niniejszych kart SIM zapewnia dostawca systemu monitoringu.

1.5.2.3 Wytyczne budowy sterownika.

- sterownik pracy przepompowni swobodnie programowalny z wbudowanym
modutem nadawczo-odbiorczym GPRS/GSM,

- 8 wejs¢ binarnych,

- 8 wyjsc¢/wejsé binarnych,

- 2 wyjScia analogowe o zakresie pomiarowym 4...20 mA,

- port szeregowy RS 232,

- port szeregowy RS 232/422/485 optoizolowany,

- wejscia licznikowe,

- sterownik powinien posiada¢ synoptyke o wejsciach i wyj$ciach,

— stopient ochrony P40,

- modut Dual Band GPRS/GSM EGSM900/1800,

- napiecie state 24V,

- wyjscie antenowe,

- gniazdo karty SIM,

- panel czolowy sterownika wyposazony w diody informujace o:

stanach wejs¢ i wyj$¢ binarnych i analogowych,

zasiegu sieci GSM,

poprawnosci testu sterownika,

o prawidtowosci statusu sterownika.

2.0 SPRZET.

Warunki dotyczace sprzetu opisanow ST S-00.00. ,Warunki Ogélne”.
$rodek transportowy

przyczepa na kable

samochéd samowytadowczy

spawarka elektryczna

sprezarka powietrza

3.0 TRANSPORT.
Warunki dotyczace transportu opisano ,Warunkach Ogoélnych” ST S-00.00.

4.0 Kontrola jakos$ci robét.
Kontrola jakosci wykonanych robét dotyczy zgodno$ci wykonania instalacji z
dokumentacjg projektowag oraz przedmiotowymi PN. Cato$é robét kontrolowaé¢ pod
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wzgledem zgodnosci wykonania z przepisami BHP i ,Warunkami technicznymi”
wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych - tom C Instalacje elektryczne.

5.0 ODBIOR ROBOT.

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00. oraz w ,Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano - montazowych - tom V Instalacje
elektryczne”.

6.0 PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptatnosci bedq dokonywane zgodnie z warunkami specjalnymi zawartymi w
Specyfikacji Przetargowe;j.

7.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

Warunki techniczne wykonania i odbloru robét budowlano — montazowych —
tom V Instalacje elektryczne.
Instrukcje stosowania materiatow wydane przez producentow.
PN-76/E-05125 - ,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe”
PN-86/E-05003/01 - Instalacje odgromowe
PN-92/E-05009 -Instalacje wyrdwnawcze i przeciwporazeniowe
PN-e-05100-1 - ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne - projektowanie i budowa”.
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IX. SPECYFIKACJA TECHNICZNA D-01.01.

ROBOTY DROGOWE ODTWORZENIOWE
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1.0 WSTEP.
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
rozbioérki i odtworzenia drog i nawierzchni przy budowie sieci kanalizacji sanitarnej w
miejscowosci Staroscin.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
Zlecaniu realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robot przy
robotach odtworzeniowych drog na trasie budowanych sieci kanalizacyjnych i
rurociggéw ttocznych.

Zakres robét obejmuje:

- naprawe drog przez profilowanie i zgeszczanie

- podbudowe z ttucznia

- nawierzchnie z brukowca

- chodniki z ptyt betonowych

- chodniki z kostki brukowej

- nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznych asfaltowych

1.4. Ogdélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodno§¢ z umowg i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogbélne wymagania
dotyczace robot podano w ST S-00.00. ,Wymagania ogolne”.

2.0 SPRZET.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S-00.00. ,Wymagania
Ogodlne”. Do wykonania robo6t drogowych nalezy uzywaé nastepujgcych maszyn i
urzadzen:
¢ Spycharki gasienicowe.

Zrywarka przyczepna.

Pita spalinowa.

Ubijak spalinowy.

Rozscielacz mas bitumicznych.
Wibrator powierzchniowy.
Zuraw samochodowy.

Walec wibracyjny.

Réwniarka samojezdna.
Samochéd samowytadowczy.
Walec.

Kociot do podgrzewania bitumu.
Rozscielacz mas bitumicznych.

L R R R JEE JEE JBE JEE 2K JEE R R 2

3.0 TRANSPORT.
Ogoélne wymagania dotyczace transportu opisano w ,Warunkach Ogdlnych”
ST S-00.00.
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4.0 WYKONANIE ROBOT.

4.1. Ogdolne wymagania dotyczace robét nawierzchniowych.

Roboty ziemne, zwtaszcza zageszczenie gruntu w pasach jezdnych i poboczach
drog wykona¢ zgodnie z BN-72/8932-01 ,Roboty ziemne - budowle drogowe i
kolejowe”.

UWAGA: Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST S-00.00.

5.0 ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST S-00.00.

6.0 PODSTAWA PLATNOSCI.
6.1. Pfatnosci bedq dokonywane zgodnie z warunkami specjalnymi
zawartymi w Specyfikacji Przetargowe;.

7.0 PRZEPISY ZWIAZANE.

Ogolne Specyfikacje Techniczne D-08.01.01, D-08.03.01, D-08.04.01. wydane
przez Generalng Dyrekcje Droég Publicznych, Warszawa 1993r.
PN-87/B-01100 -Kruszywo skalne, podziat, nazwy, okreslenia,

BN-84/6774/02 - Kruszywo naturalne. Kruszywo kamienne. tamane do nawierzchni
drogowych.

BN-66/6774-01 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych, zwir i pospoétka.
Katalog Typowych Konstrukcji Podatnych i Pétsztywnych Nawierzchni Ulic — INDIM
Warszawa 1997r.

PN-84/S-96023 - Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego.

PN-S-02205 - Drogi samochodowe - roboty ziemne.

PN-S-02201 - Drogi samochodowe. Nawierzchnie  drogowe. Podzial, nazwa,
okreslenie.

PN-75/S-96015 - Drogowe i lotniskowe nawierzchnie z betonu cementowego.
PN-88/B-06250 - Beton zwykly.

PN-80/6775-03 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk.



Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét

»Kanalizacja sanitarna dla m. Staroscin gm. Rzepin”.

X. PRZEDMIAR ROBOT

Branza sanitarna

Branza elektryczna
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